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2. CZYM JEST NAPED SEMATIC SRS DC PWM®O©

Zespdt napedu drzwi SEMATIC SRS DC PWM sktada sie z nastepujacych
podzespotow:

Naped drzwi (1)

Sterownik napedu drzwi oparty na mikroprocesorze (2)

Silnik pradu statego (3)

Encoder sprzezenia zwrotnego (4)

Transformator zasilania 230/115VAC — 24VAC (5)

Zespdt napedu drzwi SEMATIC SRS DC PWM automatycznie steruje otwieraniem i
zamykaniem drzwi windy, monitoruje na biezgco: synchronizacje, biezace odchytki
predkos$ci (wysoka, niska), rézne systemy zabezpieczen (system nawrotu drzwi po
wykryciu przeszkody, czeSciowy nawrot drzwi, itp.) oraz btedy (wysokie napiecie,
usterki sygnatéw, ...)

Mozliwa jest niezalezna modyfikacja krzywych predko$ci otwierania i zamykania ( 6)
zar6wno poprzez nastawy potencjometréw/ trymerow regulacyjnych, jak i z uzyciem
terminala (zawierajacym 8-przyciskowg klawiature, wyswietlacz graficzny i wtyczke do
potaczenia ze sterownikiem napedu drzwi za po$rednictwem ztgcza RJ45).

Terminal (7) umozliwia podglad | modyfikacje funkcji | parametrow zapisanych w
pamieci sterownika.

Uzycie terminala jest wskazane zardwno dla monterow, jak i dla serwisu, poniewaz
umozliwia on podglad parametrow encodera, systemu i btedow w dziataniu
urzadzenia.

Dodatkowo mozliwe jest uzycie terminala bezpo$rednio z wnetrza kabiny (8). Mozna
wowczas obserwowac dziatanie drzwi i modyfikowac niezbgdne parametry z
catkowicie bezpiecznej pozycji. Niezaprzeczalnym walorem tego rozwigzania jest
mozliwo$¢ $ledzenia na biezaco wspotpracy drzwi kabinowych z szybowymi.

|E| CYKL OTWIERANIA:
01-przyspieszanie otwierania
@ 02-wysoka predkos¢ otwierania

11 m/s

o1

DOOR CLOSED

03-zwalnianie otwierania

CYKL ZAMYKANIA:
C1-przyspieszenie zamykania

c1 C2-wysoka predkos¢ zamykania

DOOR OFENED
OOR CLOSED

tig)

C3-zwalnianie zamykania

Ko

FUNKCJE:
Ka-otwieranie drzwi

Kc-zamykanie drzwi

Lc

La-tacznik krancowy otwierania

Lc-tacznik krancowy zamykania

IE - cykl zamykania

IE -cykl otwierania

- obszar mozliwego zadziatania systemu nawrotu po wykryciu przeszkody w drzwiach
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3. CECHY URZADZENIA
3.1 INFORMACJE TECHNICZNE
NAPIECIE ZASILANIA

TYPOWY POBOR MOCY
POBOR MOCY W IMPULSIE
ZABEZPIECZENIE PRZED NADMIERNYM PRADEM

DOPUSZCZALNY ZAKRES TEMPERATUR
WILGOTNOSC

ZABEZPIECZENIE

MOZLIWOSC REGULACJI PREDKOSCI

CZULOSC NAWROTU

3.2 STEROWNIK NAPEDU DRZWI Sematic SRS DC PWM®©

Sterownik: 24 = 10%VAC, 50-60 Hz

Transformator: 230VAC — uzwoj. pierwotne (opcja 115VAC)
24VAC - uzwojenie wtdrne

80 VA

100 VA

@In <15 minut

@2In <3 minut

od -10°C do +60°C

bez kondensacji pomiedzy 20% a 80%

bezpiecznik szybki [5x20, 4 A],

niezalezna regulacja dla otwierania i zamykania trymerami
regulacyjnymi

zmienna, aktywna tylko w cyklu zamykania; nastawiana
trymerem regulacyjnym.

2 3 &

1 Szesciopolowe ztacze do podiaczenia silnika, zasilania 24VAC; pomacniczego zasilania bateryjnego

2 Wytgcznik napedu drzwi

3 Ztacze RJ45 (Wejscie encodera)

4 Ztacze RJ45 (Wejscie terminala)

5 Jedenastopolowe zlacze sygnatdéw wejsciowych
6 Siedmiopolowe ztacze sygnatéw wyjsciowych
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4. SYGNALY DO / ZE STEROWNIKA NAPEDU DRZWI

4.1 POLACZENIA

Legenda:
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Lacznik krancowy zamkniecia drzwi

Przekaznik otwierania drzwi
Przekaznik zamykania drzwi
Przekaznik jazd pozarowych

LIFET I aRs

Sematic SRS DC-PWM® 1.4

| ==

£ EM CODER
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COD, HI4TARW

B}

Ri45

R145 (A)

i
Lvg

9107- 8+

W
\J

OFF-CM

Przekaznik zamykania drzwi z niskg predko$cig (opcja wymuszonego zamykania)

Fotokomorka

Przekaznik nawrotu po wykryciu przeszkody w drzwiach

cod. BLOSAANX

|
Obwod
bezpieczenstwa

- Uktad sterowania dzwigu

Fotokomorka,
kurtyna Swietlna
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SYGNALY PRZYCHODZACE DO STEROWNIKA NAPEDU DRZWI

Sygnat Zaciski Typ kontaktu Uwagi
Sterowanie otwieraniem 5.45 | 1o polaczenie wymaga zimnego styku Gdy drzwi sa instalowane na kabinie
Ka (ze sterownika dzwigu) (beznapieciowego) styk NO przelotowej, nalezy zapewnic
niezalezne sterowanie drzwi przednich i
] ) . . tylnych.
Sterowanie zamykal?lem 3.15 To polqueme wymaga zimnego styku | Zaleca sie stosowanie przewodow z
Kc (ze sterownika dzwigu (beznapigciowego) styk NO uziemionym ekranem
Sterowanie Wvmuszonvm Sterownik dzwigu moze sygnalizowaé
zamvkaniem znisk y 15-22 To potaczenie wymaga zimnego styku | wymuszone zamykanie, w razie awarii
r d)ll(oéci Kb 4 (beznapieciowego) styk NO fotokomérki, lub po kilku nieudanych
Pre 4 prébach domkniecia drzwi
fvtelzwé?:'er;:s“;g:mvso 15-23 To potaczenie wymaga zimnego styku | W celu wlasciwego potaczenia patrz
yKryciu p y (beznapieciowego) styk NO lub NC rozdziat 3.2.
drzwiach Kn
Sygnaty encodera Rﬁ‘}g z(z) Okablowanie fabryczne
Terminal (opcja) Rﬁl}gz(eB)

Uwaga: Sterownik SRS DC PWM moze byc¢ takze sterowany sygnatami pochodzacymi z uktadu sterowania dzwigu.
Wymagany jest wowczas sygnat napieciowy w zakresie 6 — 24 VDC.

By méc skorzystac¢ z tej opcji nalezy:

- usung¢ mostek pomiedzy zaciskami 37 —

38.

- potaczy¢ zacisk 38 z zaciskiem 0VDC napiecia przychodzacego.

SYGNALY WYCHODZACE ZE STEROWNIKA NAPEDU DRZWI

Sygnat Zaciski Typ kontaktu Uwagi
. , -~ . . Styk jest otwarty w stanie
Sk lce stoonego | g7 | Wbl retsb e AT | el ot
pieciowy) sy Parametry: 3A, 250VAC, 30VDC
Styk tacznika krancowego Wyjscie przekaznikowe = zimny Styk jest otwarty W Staf"e
zamkniecia drzwi Lc 18-19 (beznapieciowy) styk peinego otwarcia drzwi
Parametry: 3A, 250VAC, 30VDC
Sygnat jest generowany przez
przekaznik wewnatrz sterownika
i aktywowany jest mechaniczng
Wyijscie przekaznikowe - zimny. przeszkoda w drzwiach, lub
Sygnat systemu nawrotu o
. 1-4 (beznapieciowy) styk. sygnatem zewnetrznym.
po wykryciu przeszkody w 2-4 1-4-stykNC Stosowany do przerwania
drzwiach IM : .
2-4-styk NO zamykania drzwi przez
sterownik dzwigu i podania
sygnatu otwarcia.
Parametry: 3A, 250VAC, 30VDC
Silnik 9-10 Okablowanie fabryczne, wtyczka

Informacje dotyczace montazu mechanicznego napedu drzwi znajdujq sie w instrukcji ,Installation and maintenance of

Sematic doors”.

Naped drzwi jest dostarczany przez SEMATIC wraz ze sterownikiem zamontowanym na napedzie. Wszystkie potaczenia
pomiedzy sterownikiem a silnikiem sg wykonane przez producenta.
W celu zapobiezenia ewentualnym uszkodzeniom przewodow, ktore mogg miec kontakt z paskiem napedu drzwi, wigzki
przewodow zostaty zamocowane do belki napedu jak na ponizszym rysunku:

B
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UWAGA: W przypadku wymiany silnika nalezy wyeliminowac potencjalny kontakt przewodow przytaczeniowych silnika z
paskiem napedu.

UWAGA: w celu wyeliminowania indukowania pradéw w okablowaniu zaleca sie wykonywanie potaczen do sygnatow Kai
Kc (zaciski 3, 5, 15) kablem ekranowanym, z uziemionym ekranem.

Zmiany w fabrycznie wykonanym potgczeniu przewodoéw, ich diugo$ci i sposobie utozenia moga pogorszy¢ charakterystyki
kompatybilnosci elektromagnetycznej (EMC) i nie sg zalecane.

4.1.1 CZUJINIK / FOTOKOMORKA / KURTYNA SWIETLNA: PODLACZENIE BEZPOSREDNIE (TYLKO SYGNAL)

Do wykonania tego typu potaczenia potrzebny jest zewnetrzny zimny styk (styk beznapieciowy), ktéry zostanie podtgczony
pomiedzy zaciski 15 — 23 sterownika napedu drzwi.

Mozliwe jest zatem bezposrednie potaczenie wyjscia przekaznikowego fotokomorki (lub podobnego urzadzenia), wtedy
sterownik napedu drzwi otrzymuje bezpo$redni sygnat nawrotu drzwi.

Fotokomarka (lub podobne urzadzenie) ma w tym wypadku niezalezne zasilanie, a do sterownika Sematic SRS DC PWM®©
podtgczone jest tylko jej wyjscie.

Podczas cyklu nawrotu sterownik napedu drzwi przesyta, poprzez styk przekaznika IM, sygnat do sterownika dzwigu (Swieci
si¢ zielona lampka LED).

4.1.2 CZUJINIK / FOTOKOMORKA | KURTYNA SWIETLNA: PODLACZENIE KOMPLETNE

Potaczenie kompletne oznacza, ze urzadzenie jest zasilane ze sterownika napedu drzwi, i wytgcznie do sterownika
przekazuje sygnat nawrotu drzwi. Wtedy sterownik napedu drzwi przesyta, poprzez styk przekaznika IM, sygnat do
sterownika dzwigu (Swieci si¢ zielona lampka LED).

Sterownik napedu drzwi Sematic Driver System moze wysterowa¢ fotokomaorki lub kurtyny na napiecie 24VDC, pobierajace
maksymalny prad 100mA, o wyjsciu PNP.NO lub NC: Zacisk 30 (dummy connector) moze by¢ wykorzystany na wykonanie
przejcia pomiedzy czeSciami sktadowymi kurtyny.

33 GND - masa
GMND anp 92 IN wejscie sygnaffu PNP NQ Iup NC z fot.okomc')rki, kurtyny itp.
OUT PNP N/O - NIC 31 +24 VD_C zasilanie fot'okom,orkl, kurtyny itp. . o
Ve 30 NC zacisk wolny (moze by¢ wykorzystany na wykonanie przejscia

—| pomiedzy nadajnikiem i‘odbiornikiem fotokomérki, kurtyny itp.).
1

NC +24Vde IN GND
ao H a2 33

]
Example of photocells/bar-
riers with transmitter and

nle-celuerl cannecr}ed I:uﬁatween
themselves through  the
TX gﬁmmy free connector pin | AX

5. INSTRUKCJE BEZ WLACZONEGO TERMINALA

5.1 Tryb automatyczny

Wszystkie sygnaty dochodzace z urzadzen zewnetrznych (sterownik napedu drzwi, fotokomaorka, itp.) sg zawsze aktywne,
za wyjatkiem przypadku opisanego w uwadze (*)

- Po podaniu sygnatu otwierania drzwi zaczyna miga¢ czerwona lampka LED na ptytce drukowanej sterownika SRS DC
PWM. Stan taki trwa do chwili osiggniecia tacznika krancowego otwierania La (czerwona lampka $wieci na state).

- Po podaniu sygnatu zamykania drzwi zaczyna miga¢ czerwona lampka LED na ptytce drukowanej sterownika SRS DC
PWM. Stan taki trwa do chwili osiggniecia tacznika krancowego zamykania Lc (czerwona lampka $wieci na state).

- W przypadku zaniku sygnatu lub awarii sterownika dzwigu sterownik Sematic SRS DC PWM natychmiast wstrzymuije ruch
drzwi.

5.2 Tryb reczny

W celu sprawdzenia poprawnosci dziatania sterownika napedu drzwi przed podtaczeniem sygnatow ze sterownika
dzwigowego mozliwe jest otwarcie lub zamknigcie drzwi poprzez nacisniecie przyciskow [OPN] oraz [CLS] na plytce
drukowanej sterownika SRS DC PWM.
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- Po naci$nieciu przycisku [OPN] zaczyna miga¢ czerwona lampka LED na ptytce drukowanej sterownika SRS DC PWM.
Stan taki trwa do chwili osiagniecia tacznika krancowego otwierania La (rozwiera sie styk La, czerwona lampka $wieci na
state)
- Po naci$nieciu przycisku [CLS] zaczyna miga¢ czerwona lampka LED na ptytce drukowanej sterownika SRS DC PWM.
Stan taki trwa do chwili osiggniecia tacznika kraficowego zamykania Lc (rozwiera sig styk Lc, czerwona lampka $wieci na
state)

[oeN]  [as]
*I- |+'I-
B

Uwaga(*):w trybie recznym sterownik nie reaguje na sygnaty, pochodzace ze sterownika dzwigowego; nacisniecie
przyciskéw [CLS] lub [OPN] powoduje automatyczne wytgczenie zewnetrznych sygnatéw sterujgcych.

6 DOSTEPNE FUNKCJE

6.1 USTAWIANIE SILY NAWROTU DRZWI

Parametr sity nawrotu drzwi ustawia stopiefi czuto$ci wykrywania przeszkody w zamykajacych sie drzwiach, niezbedny do

podania sygnatu nawrotu. Wartos¢ parametru mozna ustawi¢ recznie poprzez nastawienie trymera regulacyjnego [IM], lub

korzystajac z terminala wpisac zakres sit od minimalnej (high sensivity) do maksymalnej (low sensivity).

Nalezy podkresli¢, ze mniejsza czutos¢ odpowiada wieksze; sile potrzebnej do nawrotu i odwrotnie.

Zastosowano tzw. Wewnetrzny system nawrotu, co oznacza, ze otwarciem drzwi po wykryciu przeszkody steruje sterownik
napedu drzwi, a sygnat nawrotu wysytany jest do sterownika dzwigu przez styki przekaznika IM (1-4 styk NC, 2-4 styk NO)

6.2 WYMUSZONE ZAMYKANIE (Nudging)

Gdy uszkodzeniu ulegta fotokomdrka lub kurtyna $wietina i sterownik nie moze spowodowaé zamkniecia drzwi po kilku
kolejnych prébach, mozliwe jest wymuszenie zamkniecia na wolnej predkosci (WYMUSZONE ZAMYKANIE) poprzez
zwarcie zaciskow 15-22 przez niezalezny przekaznik- (styk beznapigciowy).

6.3 KIERUNEK ZAMYKANIA DRZWI

Tym parametrem ustawia sie kierunek ruchu silnika podczas zamykania drzwi: Nastawa fabryczna oznacza, ze silnik
napedu drzwi podczas zamykania bedzie sie obracat zgodnie z ruchem wskazéwek zegara. By ustawi¢ obracanie sie
silnika przeciwnie do wskazowek zegara w trakcie zamykania drzwi, nalezy przez 5's trzyma¢ wcisniete przyciski [CLS]
[OPN] [SELF-LRN] na ptytce drukowanej, lub wybra¢ odpowiednig opcje przy uzyciu terminala. Po zmianie nastawy
sterownik SRS DC PWM jest resetowany i zamieniony. jest kierunek-ruchu drzwi.-W-celu przywrécenia kierunku zgodnego z
ruchem wskazowek zegara nalezy postepowac analogicznie.

[oPN] [CLS] o
+ .*. =i i |
E F‘: [SELF-LRN] —= ‘E

6.4 ALARMY

Sterownik napedu drzwi Sematic SRS DC PWM ma zdolno$¢ diagnozowania i zapamigtywania nieprawidtowych zachowar.
Jezeli tylko wystapi jakakolwiek z monitorowanych awarii, sterownik napedu drzwi zasygnalizuje jg poprzez za$wiecenie
diod sygnalizacyjnych. Czerwona dioda $wieci na state, a zielona miga (ilos¢ mignie¢ odpowiada numerowi btedu). MoZliwe
jest odnalezienie pigciu ostatnich btedéw przy zastosowaniu terminala (patrz § 8).
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Ponizsza tabela przedstawia typ sygnalizacji awarii wraz z odpowiadajacymi im kodami btedéw wykrytych przez
sterownik napedu drzwi:

Kod bledu Blad Opis bledu Dziatanie podjete przezl sterownik
napedu drzwi
02 Zabezpieczenie Nadmierny prad silnika spowodowany | Automatyczny reset po przywréceniu
2 migniecia | przed nadmiernym mechanicznym naciskiem na drzwi wiasciwych warunkow
+ przerwa | pradem (uwaga 1).
04 Btedne podtaczenie | Zamienione zaciski silnika lub kanaty Automatyczny reset po 20 s od
4 mignigcia | zasilania silnika encodera. Drzwi zatrzymuijg sie po przywrocenia wiasciwych warunkow.
+ przerwa szarpnieciu (uwaga 2). Po 5 wystapieniach w trakcie 5 min.
05 Szarpniecie Przerwa w przewodach encodera lub zatrzymanie systemu i oczekiwanie na
5 migniec + encodera silnika wykryta po zatgczeniu i interwencje uprawnionej osoby
automatycznej kontroli sterownika
przerwa ,
napedu drzwi.
07 Szarpniecie silnika Przerwa w przewodach silnika.
7 mignie¢ +
przerwa
08 Przepiecie Przepiecie zasilania. Wystapi zawsze, | Automatyczny reset po przywrdceniu
8 mignie¢ + gdy napiecie zasilajace przekroczy-ok. | wtasciwych warunkow (napiecie
przerwa 50V. zasilania spada ponizej 45V)
Btad modulacji PIWM | Nadmierny prad impulséw. Automatyczny reset po 20 s od
09 przywrédcenia wlasciwych warunkdw.
9 mignie¢ + Po 5 wystapieniach w trakcie 5 min.
przerwa zatrzymanie systemu i oczekiwanie na
interwencje uprawnionej 0soby
UWAGI:

1. Ten kod btedu wskazuje na nadmierne mechaniczne utrudnienia w dziataniu systemu; wskazane jest sprawdzenie, czy
w uktadzie nie wystepujg jakiekolwiek tarcia, szczegolnie w-trakcie otwierania drzwi.

2. Gdy obydwa podtaczenia (silnika i encodera)-sg zamienione, drzwi otwierajg sie po podaniu sygnatu zamkniecia |
odwrotnie. Naped drzwi jest okablowany fabrycznie przez producenta, nalezy wiec przedsiewzigé szczegoine $rodki
ostrozno$ci przy wymianie silnika lub jego okablowania.

7 OPERACJE KONIECZNE PRZED WLACZENIEM STEROWNIKA NAPEDU DRZWI DO PRACY

By uniknac uszkodzen, sprawdz czy napiecie zasilajgce miesci sie w nominalnym zakresie napiec sterownika. Sterownik
wytgcza sie samoczynnie, gdy napiecie zasilajgce spadnie ponizej 15V
Przed wigczeniem dzwigu do ruchu konieczne jest przeprowadzenie cyklu jazdy szkolnej

7.1 Cykl jazdy szkolnej
Procedura jazdy szkolnej umozliwia zapisanie w pamieci sterownika odlegtosci pomiedzy petnym otwarciem, a petnym
zamknigciem drzwi. Procedura moze by¢ uruchomiona tylko recznie przez odpowiednio przeszkolony personel tak, by
mozna byto sprawdzi¢ poprawnos¢ przeprowadzenia jazdy szkolnej (w pamieci sterownika muszg zosta¢ zapisane

poprawne parametry).

WAZNE:

— Podczas jazdy szkolnej sprawdz czy panele drzwi przesuwajq sie lekko i czy drzwi otwierajq sie na petnej zadane;
szerokosci.

— Niezbedne jest przeprowadzenie jazdy szkolnej po kazdej wymianie sterownika napedu drzwi.

- Kazdorazowo po zatgczeniu zasilania (np. po zaniku zasilania) sterownik jest resetowany w celu znalezienia
tacznika krancowego zamknigcia drzwi - to nie jest tozsame z procedurg jazdy szkolne;.
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7.2 Cykl jazdy szkolnej bez uzycia terminala

[opn] [OLS] Red Led — —= eEEE
+ + Green Led —= SN
E H [SELF-LRM] —= &

— Wiacz sterowanie

— Wcisnij przycisk ON na sterowniku napedu drzwi

— Weciénij przycisk [SELF-LRN] w celu uruchomienia jazdy szkolnej

— Podaj sygnat zamknigcia drzwi przez naci$niecie przycisku [CLS] lub ze sterowania dzwigu

— Podanie komendy zamykania powoduije, ze sterownik napedu drzwi wykonuje zamkniecie drzwi na wolnej predkosci
(obie diody, czerwona i zielona migaja), lub drzwi pozostaja w pozycji zamknietej (dioda zielona miga, czerwona
$wieci na state).

— Po catkowitym zamknigciu drzwi podaj komende otwarcia poprzez przycisk [OPN], lub ze sterowania dzwigu;
sterownik napedu drzwi wykonuje otwarcie drzwi na wolnej predkosci (obie diody, czerwona i zielona migaja) az do
osiggniecia facznika krancowego otwarcia drzwi.

— Podczas tej procedury sprawdz, czy drzwi otwierajg sie na catej zgdanej szerokosci.

— Po zakoniczeniu otwierania drzwi jazda szkolna zostaje zakoriczona (czerwona dioda $wieci, a zielona zostaje
wygaszona).

7.3 Trymery regulacji krzywej jazdy (bez uzycia terminala)
Do nastawy krzywych otwierania i zamykania stuzg cztery trymery przedstawione na ponizszym rysunku:

[HI-OPN] - trymer do ustawiania wysokiej predkosci otwierania
- [LW-OPN] - trymer do ustawiania niskiej predkosci otwierania
[Lw-C15] = @; [HI-CLS] - trymer do ustawiania wysokiej predko$ci zamykania

M-LS] <= _,,':7'{» . [LW-CLS] - trymer do ustawiania niskiej predkosci zamykania
We wszystkich przypadkach pokrecanie trymerem w kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek zegara
zwigksza nastawe od predkosci minimalnej do maksymalnej.

-
[Lw-0PN}=

UWAGA: Nastawiona warto$¢ jest zachowywana w pamieci nieulotnej gdy trymer jest nieaktywny

- przez co najmniej 2 sekundy.

7.4 Nastawa sity uruchamiajacej nawrét drzwi (bez uzycia terminala)

Parametr sity nacisku nastawia warto$¢ sity niezbednej do uruchomienia-otwierania drzwi po wykryciu
przeszkody w trakcie zamykania. Warto$¢ sity jest nastawiana przy uzyciu trymera [IM], pokrecanie w
kierunku zgodnym z ruchem wskazowek zegara zwigksza nastawe od wartosci minimalnej do
maksymalne;.

Nalezy podkresli¢, Ze mniejsza czutos¢ odpowiada wieksze; sile potrzebnej do nawrotu i odwrotnie.

-
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8. INSTRUKCJE Z WLACZONYM TEMINALEM

8.1 TERMINAL (Opcja)

Zalecenie!

Chociaz terminal (patrz rys. 1) moze by¢ podtaczony przez montera/ konserwatora
bezposrednio do sterownika napedu drzwi na dachu kabiny, to lepszym rozwigzaniem jest
mozliwos¢ podigczenia wewnatrz kabiny (patrz rys. 2). W tym przypadku monter/ konserwator
pracuje catkowicie bezpiecznie, a dodatkowo moze kontrolowac¢ ruch drzwi kabinowych i ich
wspdiprace z drzwiami szybowymi. Na zyczenie zamawiajgcego Sematic dostarcza adapter nr
B147AABX (patrz rys. 3). (By moc sterowac i ustawia¢ drzwi z wnetrza kabiny wystarczy
wowczas wykonanie otworu ¢ 16mm w dowolnym miejscu w Scianie kabiny).

UWAGA: po podtaczeniu terminala do sterownika, na wy$wietlaczu pojawia sie data uptywu
gwarancji (2 lata od daty produkcji), oraz czas jaki zostat do jej uptywu . Nastepnie dokonuje sie
wyboru jezyka, ktory zatwierdza sie przyciskiem OK.

Wazna informacja: po podtaczeniu terminala wszystkie sygnaty pochodzace ze sterownika
dzwigowego oraz sygnat Kn sq ignorowane; jest to celowe, by nie zaktécac polecen
wydawanych przez terminal. Obydwa wyjscia La i Le znajdujg sie w stanie otwartym (Sytuacja
nieprawidtowa w warunkach normalnej pracy). Po wyborze menu MONITOR, kontrolowany jest
takze stan wejscia Kn. Po wyborze menu MONITOR STEROWNIKA DZWIGU (MLC
MONITOR) system pracuje tak, jak bez podtagczonego terminala, pozwalajac jednocze$nie na
petny monitoring wejs¢/ wyj$¢ z poziomu terminala.

A
|
TR

Kir aprlanaie - cod. BIS7AABY

8.2 Struktura menu terminala

| FROFILE SETTINGS |—| GENERAL OFTIONS H HAINTEMANCE |—| SELF LEARNING

' [ ¥

High Speed OF XX% ) ]

L £ OF T | Closing Rotation | Statistics |
High Spesd (L X%

Low Speed CL X%

Revers. Force XX ast Alarms

Disply Contrast
Madn Lift Contr. Moniior

Manufacturer Menw

8.3 PRZEPROWADZENIE CYKLU JAZDY SZKOLNEJ Z WYKORZYSTANIEM TERMINALA
Oprogramowanie sterownika wyklucza jakiekolwiek zaktdcenia sygnatami przychodzacymi ze sterownika dzwigu podczas
cyklu jazdy szkolnej przeprowadzanego przy uzyciu terminala.
- Wiacz zasilanie
— Zalgcz sterownik napedu drzwi (wciskajac przycisk ON na jego ptycie czotowej); jezeli odbierze on wéwczas
jakiekolwiek sygnaty ze sterowania dzwigu, przeprowadzi automatyczny reset, polegajacy na wykonaniu petnego
otwarcia lub zamkniecia do osiggniecia wiasciwego tacznika kraficowego.
— Podtacz terminal do wtasciwego ztacza RJ45.
— Naciskajac klawisze 4 1T wybierz wiasciwy jezyk i potwierdz wybor klawiszem OK, lub potwierdz wybér
sugerowany przez terminal klawiszem OK.
— Naciskajac klawisze 4 1T w gtéwnym menu (MAIN MENU) wybierz opcje jazdy szkolnej (SELF LEARNING).
— Potwierdz wybér klawiszem OK.
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— Gdy potozenie drzwi jest inne od petnego zamkniecia, wcisnij klawisz F2(><), co pozwoli na domkniecie drzwi z niskg
predkoscia.
— Po petnym zamknieciu ponownie nacisnij klawisz F2(<>) by otworzy¢ drzwi z niskg predkoscia.
Podczas ruchu drzwi doktadnie obserwuj, czy drzwi pokonaly petny zadany zakres otwarcia/ zamknigcia. Po zakoriczeniu
cyklu otwierania cykl jazdy szkolnej jest zakofczony, co jest komunikowane informacjg “Self-learning completed”.
- Wei$nij klawisz F1 (EXIT — wyjScie) by przej$¢ do gtéwnego menu (MAIN MENU).

8.4 Ustawienie krzywych jazdy przy uzyciu terminala (PROFILE SETTINGS)
Ta opcja pozwala na modyfikacje krzywych jazdy, na wyswietlaczu terminala widoczne sg wszystkie dostepne nastawy
trymeréw (patrz § 6)
— Podtgcz terminal do wtasciwego ztgcza RJ45
— Naciskajac klawisze ¢ T wybierz wiasciwy jezyk i potwierdz wybér klawiszem OK, lub potwierdz wybor
sugerowany przez terminal klawiszem OK.
— Naciskajac klawisze ¢ 1 w gtéwnym menu (MAIN MENU) wybierz podmenu nastawy profili (PROFILE SETTING);
— Potwierdz wybor klawiszem OK.
- Na wyswietlaczu terminala pojawig sie nastepujace opcje:
—High speed OP XX %
—Low speed OP XX %
—High speed CL XX %
—Low speed CL XX %
—Revers. Force XX N
— Naciskajac klawisze ¢ T w menu nastawy profili (PROFILE SETTING) wybierz zadana opcje
— Uzywajac klawiszy < — zmniejszaj lub zwiekszaj przedstawione wartosci (procent maksymalnej wartosci dla
parametrow predkosci, lub sita w niutonach dla sity nawrotu).
— Naciskajac klawisz F2 (<> ><) mozesz sprawdzi¢ dziatanie drzwi po zmianie wybranego parametru
— By zapisac nastawe w pamieci sterownika uzyj klawiszy { . T lub klawisza F3
— Naciskajac klawisz F3 (MENU) powracasz do menu gtéwnego
Uwaga: Wartosci przedstawione w menu nastawy profili sg powigzane z nastawami odpowiednich trymerow regulacyjnych;
stad, pokrecajac trymerem mozna zobaczy¢ zmiang warto$ci parametru na ekranie terminala (przy zmianie potozenia 0 4%
warto$ci maksymaing;j).

8.5 GENERAL OPTIONS (Funkcje podstawowe)

— Podtgcz terminal do wiasciwego ztacza RJ45

— Naciskajac klawisze 4 T wybierz wiasciwy jezyk i potwierdz wybér klawiszem OK; lub potwierdz wybor
sugerowany przez terminal klawiszem OK.

— Naciskajac klawisze 4 T w gtéwnym menu (MAIN-MENU) wybierz podmenu funkcji podstawowych (GENERAL
OPTIONS)

— Potwierdz wybor klawiszem OK.

— Menu GENERAL OPTIONS pozwala na zmiang nastepujacego parametru:
- CLOSING ROTATION (kierunek obrotdw silnika podczas zamykania drzwi)

8.5.1 CLOSING ROTATION - kierunek obrotéw silnika podczas zamykania drzwi
Znaczenie parametru wyjasniono w § 6.3
— Naciskajac klawisze ¢ T w menu GENERAL OPTIONS wybierz opcje CLOSING ROTATION (kierunek obrotéw
silnika podczas zamykania drzwi)
— Potwierdz wybér klawiszem OK.
Na wy$wietlaczu pojawig sie nastepujace opcije:
— CLOCKWISE (zgodnie z ruchem wskazowek zegara)
— ANTICLOCKWISE (przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara)
— Naciskajac klawisze ¢ T wybierz zadang opcje i potwierdz wybér klawiszem OK.
— Wyswietlacz pokaze wybrang opcje i powrdci do menu CHOOSE LANGUAGE
- Na tym poziomie dostepne sg nastepujace opcje:
—BACK: naci$nij klawisz F1 by powréci¢ do menu GENERAL OPTIONS;
—MENU: nacisnij klawisz F3 by powréci¢ do menu gtéwnego (MAIN MENU).
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8.6. MAINTENANCE MENU (menu konserwacji) — diagnostyka i analiza usterek

8.6.1 Poruszanie si¢ po MENU KONSERWACJI
— Podtgcz terminal do wtasciwego ztgcza RJ45
— Naciskajac klawisze ¢ T wybierz wiasciwy jezyk i potwierdz wybér klawiszem OK, lub potwierdz wybor
sugerowany przez terminal klawiszem OK.
— Naciskajac klawisze ¢ T w gtéwnym menu (MAIN MENU) wybierz podmenu MAINTENANCE
— Potwierdz wybor klawiszem OK.
Na wy$wietlaczu terminala pojawig si¢ nastepujace opcje:
— STATISTICS (statystyka)
— LAST ALARMS (ostatnie alarmy)
— LOORP (petla)
— DISPLAY CONTRAST (kontrast wy$wietlacza)
— MLC MONITOR (MAIN LIFT CONTROLLER MONITOR) (monitorowanie sterownika dzwigu)
— WARRANTY (gwarancja)
— MANUFACTURER MENU (menu producenta)

Na tym poziomie dostepne sq nastepujace opcje:
—BACK: naci$nij klawisz F1 by powréci¢ do menu gtéwnego (MAIN MENU);
—MENU: nacisnij klawisz F3 by powréci¢ do menu gtéwnego (MAIN MENU).
— Naciskajac klawisze ¢ T w menu konserwacji (MAINTENANCE MENU) wybierz zadang opcje
— Potwierdz wybor klawiszem OK.

Gdy wybrano opcje STATISTICS (statystyka), wySwietlacz pokazuje catkowity czas pracy napedu drzwi wyrazony w:
dni:godziny:minuty; catkowitg ilo$¢ cykli otwarcia/ zamkniecia, ktdre zostaty w tym czasie wykonane oraz date produkcii.
Dostepne sg nastepujace opcje:

—BACK: nacisnij klawisz F1 by powrdci¢ do menu MAINTENANCE;

—MENU: nacisnij klawisz F3 by powréci¢ do menu gtéwnego (MAIN MENU).

Gdy wybrano opcje LAST ALARMS (ostatnie alarmy), wy$wietlacz pokazuje ostatnio odnotowane alarmy, pokazujac ich
kod, odpowiadajacy im opis oraz czas wystapienia btedu (dzien:godzina:minuta od zataczenia napedu). Naciskajac klawisze
{ T mozna przeglada¢ zapisane btedy. Dostepne sg nastepujace opcije:

—BACK: naci$nij klawisz F1 by powréci¢ do menu MAINTENANCE;

— CANC: naci$nij klawisz F2 by skasowa¢ wszystkie zapisane biedy;

—MENU: nacisnij klawisz F3 by powrdci¢ do menu gtéwnego (MAIN MENU)

Przedstawione btedy pokrywajg sie z opisanymi w. § 6.4.

Opcja LOOP (petla): po nacisnieciu klawisza F1 drzwi przeprowadzajq szereg cykli otwarcia/ zamknigcia az do chwili
ponownego nacisniecia przycisku F1;

<> |ub ><: Naciénij przycisk F2 by pozwoli¢ drzwiom wykonac¢, odpowiednio, otwarcie lub zamkniecie;

MENU: Nacisnij przycisk F3 by powroci¢ do menu gtéwnego (MAIN MENU).

Gdy wybrano opcje DISPLAY CONTRAST (kontrast wyswietlacza), wySwietlacz pokazuje ciemny kwadrat, ktéry moze
stuzy¢ do doboru optymalnego kontrastu wy$wietlacza LCD przez naciskanie klawiszy ¢ T . po wybraniu pozadanego
kontrastu wcisnij klawisz OK. Dostepne sg nastepujace opcie:

—BACK: naci$nij klawisz F1 by powrdci¢ do menu MAINTENANCE;

—MENU: nacisnij klawisz F3 by powréci¢ do menu gtéwnego (MAIN MENU).

Gdy wybrano opcje MAIN LIFT CONTROLLER MONITOR (monitorowanie sterownika dzwigu), system sprawdza stan
wszystkich wejs¢ potaczonych ze sterowaniem dzwigu; nastepnie wyswietla petng liste sygnatow wejsé/ wyjs¢ wraz z ich
stanami. Gdy ktory$ z sygnatow wejscia/ wyjscia znajduje sie w stanie aktywnym, jego znacznik zmienia kolor na ciemny.
Dostepne sg nastepujace opcje:

—BACK: naci$nij klawisz F1 by powrdci¢ do menu MAINTENANCE;

—MENU: nacisnij klawisz F3 by powréci¢ do menu gtéwnego (MAIN MENU).

Gdy wybrano opcje WARRANTY (gwarancja), na wy$wietlaczu pokazane sa;
Czas uptywu gwarancji;
Czas pracy przed uptywem terminu gwarancii;
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Wersja oprogramowania;

Symbol silnika

Dostepne sg nastepujace opcje:
—BACK: naci$nij klawisz F1 by powrdci¢ do menu MAINTENANCE;
—MENU: nacisnij klawisz F3 by powréci¢ do menu gtéwnego (MAIN MENU).

Dostep do menu producenta (MANUFACTURER MENU) jest zastrzezony, zabezpieczony hastem.

9. KONSERWACJA NAPEDU DRzZWI
Co najmniej raz w roku nalezy wykona¢ nastepujace czynnosci:
— Oczyscic drzwi (progi, prowadnice napedu, pasy itp.) z kurzu i ewentualnych czastek w celu zapewnienia wtasciwego
dziatania
— Sprawdzi€¢ potaczenia elektryczne i ztacza sterownika
— Sprawdzi¢ stan paska zebatego i jego naciag
— Sprawdzi¢ i oczys$ci¢ przewody potgczeniowe silnika i encodera

10. CZESCI ZAMIENNE

Mozliwy jest zakup wszystkich cze$ci zamiennych wyszczegélnionych w katalogu czesci zamiennych sterownika Sematic
SRS DC PWM. W tym celu w zaméwieniu nalezy poda¢ kod czesci oraz zadana ilo¢.

Podrecznik czesci zamiennych jest szczegolnie istotny w celu wykluczenia pomytek oraz zapewnienia szybkiej dostawy
wiasciwej czesci. Katalog czesci zamiennych, zawierajacy zdjecia i szczegoty znaczaco zwigksza dostepno$¢ czesci firmy
SEMATIC.
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